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INTRODUCCIÓN  

En este trabajo final se mostrara el control de la variable temperatura mediante el sistema de una 

incubadora, además se utilizó un medio de comunicación serial para visualizar y monitorear la 

temperatura, asimismo se tomó  en cuenta un sensor de iluminación el cual nos indicaría la máxima 

y mínima iluminación, sin embargo para el control de estos sensores se utilizaron dos tarjetas de 

arduinos y el programa Labview. A continuación se presentan algunos conceptos relacionados a 

este trabajo final. 

El LM35.- Es un sensor de temperatura con una precisión calibrada de 1ºC. Su rango de medición 

abarca desde -55°C hasta 150°C. La salida es lineal y cada grado centígrado equivale a 10mV. El 

LM35 no requiere de circuitos adicionales para calibrarlo externamente. La baja impedancia de 

salida, su salida lineal y su precisa calibración hace posible que esté integrado sea instalado 

fácilmente en un circuito de control. Debido a su baja corriente de alimentación se produce un efecto 

de auto calentamiento muy reducido. 

 

Un fotorresistor o LDR.- (por sus siglas en inglés "light-dependent resistor") es un componente 

electrónico cuya resistencia varía en función de la luz. El valor de resistencia eléctrica de un LDR es 

bajo cuando hay luz incidiendo en él (puede descender hasta 50 ohms) y muy alto cuando está a 

oscuras (varios mega ohmios). Su funcionamiento se basa en el efecto fotoeléctrico. Un fotorresistor 

está hecho de un semiconductor de alta resistencia como el sulfuro de cadmio, CdS. Si la luz que 

incide en el dispositivo es de alta frecuencia, los fotones son absorbidos por las elasticidades del 

semiconductor dando a los electrones la suficiente energía para saltar la banda de conducción. El 

electrón libre que resulta, y su hueco asociado, conducen la electricidad, de tal modo que disminuye 

la resistencia. Los valores típicos varían entre 1 MΩ, o más, en la oscuridad y 100 Ω con luz brillante. 
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Arduino.- es una plataforma de hardware libre, basada en una placa con un microcontrolador y un 

entorno de desarrollo, diseñada para facilitar el uso de la electrónica en proyectos multidisciplinares. 

 

Android.-  Es un sistema operativo basado en el kernel de Linux diseñado principalmente 

para dispositivos móviles con pantalla táctil, como teléfonos inteligentes o tabletas, y también para 

relojes inteligentes, televisores y automóviles, inicialmente desarrollado por Android Inc., 

que Google respaldó económicamente y más tarde compró esta empresa en 2005. 

 

Objetivo: Control de una incubadora mediante un sistema de censado el cual va a estar 

monitoreado por medio de un teléfono Android por vía bluetooth. 

Material 

2 arduinos UNO 

http://es.wikipedia.org/wiki/Sistema_operativo
http://es.wikipedia.org/wiki/Linux
http://es.wikipedia.org/wiki/Dispositivo_m%C3%B3vil
http://es.wikipedia.org/wiki/Pantalla_t%C3%A1ctil
http://es.wikipedia.org/wiki/Tel%C3%A9fonos_inteligentes
http://es.wikipedia.org/wiki/Tableta_(computadora)
http://es.wikipedia.org/wiki/Android_Inc.
http://es.wikipedia.org/wiki/Google
http://es.wikipedia.org/wiki/2005
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Sensor LM35 

Sensor LDR 

Bluetooth HC-005 

Foco 60 W 

Ventilador 

DESARROLLO 

En la implementación de este trabajo final se utilizó la programación de Arduino y el programa 

Labview para el control del sistema incubadora, en las imágenes se muestra la programación y el 

diseño en el programa Labview. 
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En esta imagen se muestra el programa diseñado en Labview y el interfaz de arduino, para este 

último hay que tener en cuenta que en uno de los arduinos debe tener la librería para Labview para 

no tener problema en la conexión de estos. 

 

 

Diagrama de bloques de arduino para la utilización en Labview 

 

 



UNIVERSIDAD AUTÓNOMA DE LA CIUDAD DE MÉXICO 
 

INSTRUMENTACIÓN AVANZADA Página 6 
 

Librería para la interfaz de arduino para Labview 
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Ahora se presenta el diagrama de bloques de la aplicación de Android para la comunicación serial y 

visualización de los datos de temperatura. 
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Finalmente se muestra el implemento de circuito de la incubadora. 

 

RESULTADOS 

Los resultados de este proyecto fueron satisfactoriamente ya que se obtuvo el control requerido del 

sistema incubadora, asimismo la transmisión de datos de la comunicación de bluetooth hacia el 

teléfono Android, a continuación se presenta el funcionamiento de sistema incubadora con Arduino, 

Labview y Android. 

 

CONCLUSIONES 

En este trabajo final fue de gran utilidad controlar la variable temperatura ya que es muy importante 

en un sistema de incubadora, de igual forma se utilizaron todas herramientas para el control de esta 

como tal fue el arduino, sin embargo hay otra manera de controlar esta variable en el sistema 

incubadora con más exactitud estamos hablando de una tarjeta de adquisición la cual nos facilitaría 

quitar los ruidos externos por medio de filtros digitales, finalmente pero aun así los resultados fueron 

buenos.    


